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Liczba kanatow STEROWANIE

- 2 kanatowy Przyktad kodowania (widok od strony elementdéw)

_3 kanalowy | ObWod rezonansowy Nadajnik Odbiornik

- 4 kanatowy - kwarcowy oLk C ommmIm
- 8 kanatowy _ tradycyjny
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Odbiornik:
- zasilanie (patrz tabela), @ © @ - polaczenia w nadajniku musza odpowiadaé
- pobdr pradu: w stanie czuwania 10mA, polaczeniom w odbiorniku.
w stanie pracy max. 160mA,
- liczba kombinacji: 3’=19683 * 5 (nosna) * 10 (stata RC) ~ W przypadku sterowania 2 - 3 - 4 - § kanalowego:
9,8min k(,’mb}l}acjl’ , - w odbiorniku k. 6,7,8,9 sa wykorzystywane wewngtrznie,
- czestotliwos¢: tradycyjny 315 Mhz, - w nadajniku k. 7 jest na minusie zasilania.
kwarcowy 433,92 MEZ’ Jezeli zachodzi konieczno$¢ dorobienia dodatkowych pilotow do
) zakre§ temperatury pracy -20 +70°C, ) odbiornika radiowego, kodowanie nalezy przeprowadzi¢ wedtug
- rodzaj pracy: monostabilna (0,7 60s ustawiana PR), . , . lota (+ - NC
bistabilna (ustawiana jumperami), juz wspipracujacego pilota ( )-
- optymalna dtugo$¢ anteny: 240mm dla 315 Mhz,
170mm dla 433,92 Mhz.

315MHz 315/433,92MHz
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Nadajnik: tradycyjny (obudowa breloczek),
zasilanie baterig A23 12V, ) ' z
pobdr pradu 3,8 mA, '

czgstotliwos¢ pracy 315 Mhz,

2 lub 3 kanaty

Nadajnik: kwarcowy (obudowa breloczek),
zasilanie baterig A23 12V, 315/433,92MHz \
pobor pradu 7,5 mA, ' [ E g
z | B 2
czgstotliwos¢ pracy 433,92 Mhz, ' : | N Sty
antena - doloZenie anteny zwigksza g RO 433,92MHz
zasigg do 500 m, (dlugos¢ anteny 305 mm) 4 lub 8 kanalow

Napiecie zasilania 76 Biper dziata na J1-J4 qstawienia Regula}cja czasu
STANDARD B pierwszym kanale, rodzaju pracy: trzymania dla pracy

Praca LAY sygnalizujac: bistabilna - zwarty monostabilnej
mono/bistabilna. state L .
wilaczenia 2 impulsy || monostabilna - rozwary

Bez stabilizatora . .
ﬁ wylaczenia 1 impuls

US (zwora). p:zoemi1e‘1;1\|{19

Usuna¢ zwore U5, wlutowac stabilizator 12V v
Np. LM 7812. é
Przy pracy monostabilnej (impulsowej) przy zasilaniu 4 ua MR/

napieciem statym 15 30V lub przemiennym 12 28V, ) 4 s i!j U2

nie trzeba stosowa¢ radiatora do US. O " 4 —
Przy pracy bistabilnej (dwa stany stabilne) trzeba ] -I
zastosowac radiator do stabilizatora US. Wykonany z 7
blachy aluminiowej o gruboéci 1mm i wymiarach 70 x @0
105mm, montowany wewnatrz obudowy. (Radiator
+7812+tqczowke - dotqczamy na zyczenie klienta.)
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Napiecie zasilania| J6

15 30V O

OPCJONALNIE | 12 5

Dla pracy
bistabilnej, 12 24V

ze stabilizatorem | przemienne

U5 + radiator.
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W przypadku 8kan w
Y/ / / °/ zestawie znajduja sig
1 2 3 4 2xodbiorniki4

1 5 A _ 3OV kanatowe

16 28V
przemienne
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